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>�?�? ( ( ���������� )RET (Return:  �� ����� %	� �
� ��-. /��0 ���12� 
� 31	 ���4�5� &	� � ����������� ����  �) ��

 4�5� ��.�	 ��	�6 �  ������� ������  78���5���� 4�5� �� 3 �
� 3���9��. ���) 
� �*+� 3������: .  ����� %	� �:� 4�5� ��OB1 

�� ��� ��-.������� ����� ��� %	� �12� %"��� �� �� 4�5�3����:.  
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>�?�J ( ����������CALL:  ����� %	� ��3� ���$ ��� 4�5�FC  �SFC ����� �� 3���9 � �����  �
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 3���9��.���. ��. %	�3� 3���9��� F���� ��� �� �	 ��� ��
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���$.  
  

 �H�   �����" #���CALL:  �� G�H��I�  72J 4�5� ��OB1 3� 4�5� ���$FC1  ��� �
� D	�-$ 3���9 � ����� ����� �� *E"

 /��K�71�)< =A( ��.��� 3���9.  
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>�?�K (����� #�L����� Master Control Relay   

 ����� *L� ��MCRA  (MCRD  3�����$ �� ��M���N	�  ����� 
� 3 (�������  ����  &�� *L������ ���MCR<  (

MCR> �� �	 � %1��*9�+ %1�� .���� ��-. /��0 �� 3�-	 7"@�� MCR< �����-. �"O /��0 �� � %1�� ��M  �) ����

�
� %1�� �"O ��M���� � �� ���� ������ ����� N	� ��P��)��� 
KM� 3� 7M��� �L0���.   %"�Q�� ��*"-#� %	� 

 /��""R$����� ���R  �S ST. U"5. ������H���� �  
����9 �"V�$ 3�
�.  

 ��,< �,& ������ �� ����� MCR<  /��K�3H�� ���� 3� ��� ��������� MCR>� MCRA  �MCRD ����  ����� 
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 �����I1.0 �L0 ���  ��&	 �"X�� YR$ � �L0 �� ���� ��M������� /��"U"5. ��� ZT.  �) ��� �� �"V�$ 3����9���� 
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 %"�Q������� �:� I1.0 ����� � &	 I1.1 ��� �L0  �� �"X�� ���� ��M��� �������� 7M����L0 3����
.  ����� ���� �:�

I1.0  �I1.1  ���-� /��K� ������ [	��� 
��� &	
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 )JMP :(3� ����� %	�  
���� ���L�+� ��� ��
� �	 � 3H�� /��0 �� ���$.  

     ������ ���� ���L�+� 3H�� �"O /��K� �:��  �$ ������ 78�LABEL �) �� �
� ������ 
� 
���(� ����.  

      ��� �
� ���J �� /��0 �� ��� ���L�+� 3H�� /��K� �:�)3�-	RLO =1 ��� ( 78� �$LABEL 


� 
���(� ���� ��) �� �
� ����� .                    

)JMPN :( ��  � ��� ���L�+� 3H�� /��0 �� � "�� 
	�� ����� %	� 
���� �
 � ���J �� /��0      

)3�-	RLO = 0 ���(   78� �$LABEL 
� 
���(� ���� ��) �� �
� ����� .                                  

LABLE :3� �� � �� ]�6 78�
��.  

       

 �H�  ����� ��� ��" #��� #��Jumps  : ������ ��71�)b =c(  ����� �:�I1.0  �12� ��� &	B  �\  �����(� ��� ����� �:� � 
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I1.1    �12� 
��� �L0'� 
���(� ����. 
�.  ' �,& ��,<F�� %	� ��*+� ���� 7��J %"@�6 �� d�� 
� eM. ]�6 7�� ��f.�.  
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 ������ ���g�f� ��� ��  
� 3h-�������  
�"�*+�"R�� ������ 
� � ���
-$ ������� &	 ���� �^�) 
����f��  �
i� '	�6  �� �

 
�"� /��0 
� 3h-� �^�)GT0� 
���.  

  ���� 3+��� %	�j�#��   �
���71� ������)<=k(  ����2�"+ ��
� ��������) �  �)� �� ��
�     3i+��� �) ��i15�� lmi+

���.  
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 l6 � ����) 
� n�. ������ ��� ���� 3+����"R�� ��
� 4�5� &	�� ��� o2H�� �	
 �� �
�) 7X 
�"� ���� ���"R�� � ���	�  '	�i6 ����

 ���1�+� � 
"�� ���� �) �� �� ��p�) ����'	�6  ���1�+� � ����"R�� ��
� ���� ����)
	�"p� ��1� ��.  
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C��(  �8L0 ��Simatic Manager �  ��:���iE� ��i��6 �� 4�5� ���6 Z�(��� 
� l6 .�"E� 
�   71i� �� �
i� ���� ��i �)<=r (

��	f: Variable Table 3� Z�(������. 
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e+�$ �8L0 %	� ����8� ���� 
"@�$ �� ���� OK"R�� ��
� 4�5� &	 ��  �) ��1	) �� ��� 3� ���	�4�5� ����6 ��   �8Li0 �� �i�

Simatic Manager ��1�) 3����. 71� *+�� *�+ �� ��1	) %	�)<=< (4�5� ����6 ����� 3� �
�� � ��.  
  

       �,1�.	�  (
� ;,�� �� ����	�����- :��� ��� �����  �� 4�5����"R�� ��
��  �
��� �� *+�� ��� ��  ��
i� ��1	) ���� &"5�

 
�� ���) �� 4�5� ����6 �� ���"R��R�� � �s� ���� ����"����
 71� ��I�)<=t (3� ���� �) �����
.  
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��f�� ���"R�� ��
� ��f�� �5"� ��� ������ ���� 30�9 ���
 ��  G�� �	
 ��
� �� ��15��� &	 ��
  %	�  �����f���)*+� �
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#��� � �W� 90 ���"  �DB�-X�� ����	��,&). �
��
� E-DY( �--.<  456� (-.	� �W� Z0� ���  �DB �-X�,&..(  

 #����  (
� +�[<�� ���-.	�� PLC   �I[& 90 ���� ����	���,&.  

 #����� ���-.	�  (
� +�[<�� 90PLC %A	�� �� ����	���,&.  

 #���	����* �-\!< #���80�*$ ( #��I	��)456�(2 ���-.	�� #�� ����	��,&.  

 #���80�*  #���--.	� (
� �� ����	�� 
	�� ]�,^��,&.)80��� �	����* �-\!< �� E�� �	���((  

#��� #��I	��)456�( .	��-^�  (
� #���,& �� ����	�� 
	�� ]�, .) �	����* �-\!< �� E�� �	���(#��I	��(  

 #���80�* .	� �0��A� #���- (
� �� �,�,� %I-� 90 #��� )Scan Time ( �� ����	���,&.  

#��� #��I	��)456�(  �0��A�  (
� �� �,�,�_���-.	� %I-� 90 #���)Scan Time (��� ����	��,&  

  #���.	� ���"  �DB �-X (  �DB�-#�� #��I	�� �� ��-� �� ����	���,& .)  .	� E-D`Y( �`--.<     %`��a �W`� Z`0� �`-

E�� �
��
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 �� ����� ��f�� Z�(��� ��*  �-\!<� #���	���80�* ( .	� #��I	�� ���- �8L071�)b=b( 3� 
�� ��i�.      ���i$ 3i� �8Li0 %i	� ��

 7��'	�6 T0� ��s8� �` �� G3� u"s�$ ��	W6 /��0 ������ ����� 
� ����� .�8L0 %	� �� %"�Q���1�	� 
� � '	�6  �� GT0� �	 �

 �	 � 71"+ ��)�H���� ��f�� Z�(��� ��� �� ��(  ��� F���� ��� &	 3� u"s�$���.  
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M�b (Force ���--.	� ���" ��(�: ( #�(�(  

 ��
A� 

��� 
� 3h-� �������� &	 ����� ���� �� PLC  )   /��i"�-$ ��i�
 �� ��iI� ��v� ( 3i� F
d ��i�   3ih-� 
� �i��""R��:  
i���� #�(�(  �

��(�:  �� ���2�� /��K� ������ w( � ��
M� &	  *"2I$
��� .3� 7�� �	
 /��K� ��� %	� �������.  
  

 (
� ���" ��� �,1� Force :����  ��
� ���� 
��Force�  �� �8L0 i5�    ��i�� 
� �i��"R�� ��
i� 4�Variable )  �i	 ��

 �8L0Simatic Manager   ���� 
�PLC (   71i� �� �i� ���iv�)<=>> (    *i+� �
i� ���� ��i � �i�	f: Display Force Value 

3� Z�(������ .  


-!" ��,<  Z�(��� %	� ����
	�2�  �� ���""R�� ��
�PLC ����� /��TH� ���2$ ��2$�� 
��� .)����  xvJ 	���2$�� %�   ���� 
�

PLC  ��	f:Disconnect  Z�(��� � � ��K$� �����) �
��  ��� %"�� 
� ��	f:Connect to  Z�(���3����(.   
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=  %	� ��Z�(����  �8L0Force Value Display  �� 
���� ��
�71� �� �
� ���� �� �)<=>A ( *i+�   3i� 
�i� ��i� .   ��
i� %i	� ��

3� �� 3@���"R��w( � ��
M� &	 �� ���2�� 3�E	�� 3� ���� �
��� *"2I$
���  �""R�� %i	� �i�   ���i�PLC  �i+ �300   eiM.  7��i�

3���9 �����) �*	�� �*"� /��K�Word  �Double Word (
��E�. E�� c�d �,& ��,<�   j�i� %	� ��PLC   �i� iM�	��  �� �is.�X �

3�� ���$Force  ���.  

 �,1�Force ���" :  
� l6����  ���� �� ���"R��"-$ � ��
�"�	��M� %  F�fi� ����   �i^�) ���i�  ��i�� 
� �Variable    %i	�

 ��
���	f: Force 3� Z�(������ . ���� ����""R�� Z�(��� %	� ��    �
i� %"i-$ �	��iM� �i� ��
� �� �
�� ��  3i���9 ����� PLC  

3� *"2I$
��� . y��` e	��� %	� ��Force   ��z�� ���PLC   ��
 {�� �� %������ 3� .  
  

 �ef �,1�Force  :R�� |WX ���� �� �
� *"2I$ ����"PLC� ���""R�� ��
� �8L0 ��  ���� 
�Variable ��	f: Stop 

Forcing ��3� Z�(����.  
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>�g ( �,1� �� ����	��h��* �,<���=#��  ��:��CPU:  

 ��
A�  

    ��z�� ��CPU   *"� * �6l�� �� l����. � ��	�6 ���
 �� ���� ���� ��$���z  i"�     �
i� ���� ��i � �i	
  ��
i� �� �) *

*+�.  %	� 
� ���L�+� ����l��6 z��$����� ��) *	�� &	 �) *"� * � ���� *+� F
d��� ���� }�K�9� P .    %i	� %�.�i	 }�iK�9� ��

 &	3� P��) *	�� &	 ����-� �) *"� �� 
� ������ �� ���$l��6  l����. �� ��$���z�	
 ��
� �� �
�� ��� ���L�+� .  
  

E-�  0 1 2 3 4  5  6  7 

�,0�* ����  0.1 0.2  0.4 0.5 0.8  1  1.6  2 

h��"�B  10  5  2.5  2  1.25 1 0.625 0.5 

  

i\!< �,1�� �,<���= h��* #��� �6�^	:� j��3��  

u"s�$ ���� *	�� &	 P��) 30�K�9�  359�� ��$���z l��6 * � ���� CPU  ��
��� ���f.� *(+ �
���1"6 ������ ��  &"5� *+�� ��

 D	�� ��� �� ����CPU � 
�  
�� �� 3@���
� 
���9  ��	f:Object properties 3� Z�(��� ���)�
��� �1�	� �	 � �� �
���1"6 �����

��f.� *(+  �� ����� D	��CPU  ���� 
� lm+ � �
� Z�(���Edit  ��	f:Object properties 3� Z�(������( Z�(��� %	� �� �

�8L0 ������71� ���)<=>B (3� 
��
��� . %"@�6 *�EJ �� g�� �+ �� �8L0Cycle/Clock Memory  �:��	f Clock Memory  

Z�(���  � lm+�5� ��� ����� Memory Byte  �����  P��) *	�� &	30�K�9� ���� l��6 ��$���z ��) TI�>~~( 3� ������� .  

u"s�$ %	� 
"@�$ ����  ���� e+�$Ok  �Down load  �� ��kB� El� #
!��I-* ������ ���"CPU ' P��) %	� 
� ���$ 3� �� ��

������ �PLC  
"��$ ����Clock ��� ���L�+� .  
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 �H�  �� ����	�� #���h��*= ��:�� �,<���CPU: 3+��� ����  *"� �+
�  P��) *	�� &	 �
�� �1"6 ������ �� �
� u"s�$  *(i+

 359�� ��$���z l��6 ���� ��f.�PLC�   ��  ��	
 ������PLC ��� �
�� � �) N	��� � ����.  

  
  

m-Y,< : ����� 
� ���$ 3� ��I� %	� ��Move � � ���� ��$���z l��6 *"� * � ��� �
� ��v����f��  3���9 ��QB5 � ���L�+

���. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  


